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STEP 2

これでベッドベースの組み立ては完了です。
続きの設定、リモコンの使い方は別冊の取扱説明書の「Zero-G Elevate」の章をご覧ください。

また、緊急バッテリーケース、リモコンの設定（リモコンがベッドを認識しない場合）につきましても、取扱説明書をご覧ください。

.

ご使用になられる前に、必ず別冊の取扱説明書「安全にお使いいただくために」（６ページ）を
お読みください。

部品の確認
梱包材を廃棄する前に、全ての部品がそろっていることを
確認してください。全ての電子部品及び組み立て部品は、
ベッドフレーム内側の箱に入っているか、フレームに固定
されています。

コントロールボックスの差込口
に記載されている通りに、脚部
のモーター及びバイブレーショ
ンモーターのケーブルを正しい
位置に接続します。接続場所を
間違わないよう注意してくださ
い。

ベッドベース組み立て方

画像Ｃ 画像Ｄ

画像Ｂ画像Ａ

Ａ)　ワイヤレスリモコン
　　 単4電池 
Ｂ） マットレスホルダー　
Ｃ） レッグ・ワッシャー
Ｄ） 電源ケーブル
Ｅ） ＡＣアダプター

STEP 1
組み立て作業は、必ず2人以上で行ってください。

頭部側と脚部側を裏返しのまま並べて置きます。連結部のレッグ用
ネジ穴が重なるように動かし（画像Ａ）、内側の連結部に連結金具
をはめます（画像Ｂ）。

連結金具をボルトとナットでしっかり固定します。はじめに左右
一箇所ずつをボルトとナットで固定した後に、二箇所目のボルト
をそれぞれ固定してください（画像Ｃ/D）。

レッグのボルト部にワッシャーを通して取り付け、本体中央にあ
る連結部のネジ穴へ手で回して締めます。４隅にあるネジ穴へも
同じようにレッグを手で回して締めます。締めすぎにご注意くだ
さい。※同梱されているレッグは高さ5ｃｍです。

Zero-G® Elevate KD
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※写真はＤサイズです。バイブレーションの数はサイズによって異なります。
　Ｓ・SD：ヘッド/フットバイブレーション 各1個、Ｄ：ヘッド/フットバイブレーション 各2個

Ｆ)　緊急バッテリーケース
　　（９V角型乾電池は別売り）
Ｇ） 連結金具
Ｈ） ボルト・ナット各４本 / ワッシャー8本
Ｉ） レンチ
Ｊ） 六角レンチ
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